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Exercicio 2.1 — Oppenheim — 2% Edicao

o Computar as convolugoes:

o) Wn]=x{n]*h[n],

b) Vo[ n] = x[n+2]*h[n].

o) vy n]=x[n]*h[n+2].

x[n]=o[n]+20[n—-1]-0o[n—-3]
hn]=20[n+1]+20[n—-1]
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Exercicio 2.2 — Oppenheim — 2% Edicao

o Considere o sinal h[n]zejn {uln+3]-u[n—10]}

Expresse A e B em termos de n, de modo que
a seguinte equacao seja verificada:

( 1 n—k—1
H A<k<B

2
hln—k]=-

0, caso contrario
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Exercicio 2.3 — Oppenheim — 2% Edicao

o A sequir estao a resposta ao impulso e a
entrada de um sistema. Determine a expressao
para a saida e desenhe o grafico.

x[n]= (%)n uln—2]

hn]l=u[n+2]

F C 4
FEMC Controle de Sistemas I - Renato Dourado Maia @IT



Exercicio 2.4 — Oppenheim — 2% Edicao

o Compute a convolucao entre os sinais x[n] e
h[n] apresentados a sequir.

I, 3<n<8
x[n] =

, caso contrario

1, 4<n<l15
x[n]= ,
0, caso contrario
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Exercicio 2.5 — Oppenheim — 2% Edicao

O Considere

1 0<n<9 I, 0<n<N
x[n] — ’ B B e h[n] — o
- 0 caso contrario
0, caso contrario ’

onde N <9 €& um inteiro. Determine o valor de N, dado
que:

yln]= x[n]*h[n]

yl4]=5, y[14]=0
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